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(57) Abstract: The invention concerns a system for picking up 
objects (2) over a delimited surface consisting of an automatic 
mobile machine equipped with a motor and a power source, for 
example a rechargeable battery (5), and provided with an on- 
board computer (40). The machine carries a mechanical device 
for gripping and storing (1, 2, 13) objects in a container (9), a 
device for emptying said container, a device for detecting the 
limits of the surface for picking up. The system further com- 
prises at least a station (17) for discharging the objects picked up 
and preferably a station for recharging the rechargeable batteries. 
Both said stations are advantageously integrated to each other. 
The objects to be picked up are for instance balls (2) on golf ball 
practice greens which can automatically be returned from the un- 
loading station to the driving site. 

(57) Abrege: L'invention propose un systeme de ramassage 
d'objets (2) sur une surface delimitee constitue par un engin 
mobile automatique muni d'un moteur et d'une source 
d'energie, par exemple une batterie rechargeable (5), et muni 
d'un ordinateur de bord (40). L'engin porte un dispositif 
mecanique de prehension et de stockage (1, 2, 13) des objets 
dans un receptacle (9), un dispositif de vidage dudit receptacle, 
un dispositif de detection des limites de la surface de ramassage. 
Le systeme comporte aussi au moins une station (17) de 
decharge des objets recoltes et de preference une station de 
recharge des batteries rechargeables. Ces deux stations sont 
avantageusement integrees l'une a 1'autre. Les objets a ramasser 
sont par exemple des baUes (2) sur des "practices" de golf balles 
qui peuvent etre automatiquement renvoyees de la station de 
decharge vers 1'emplacement de tir. 


